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Algorithm 1 n>5D2 ED7INLITY XA
if ME— DL E L p HTELE then
if B0 & p 2OBIZERY FA W22\ then
p ~NEH)
end if
else
if SEB NIfica Ry 431 & then
if B4%* SEB Wi then
HO»OmEEWARY hABE)
end if
else if SEB NEkiza Ry FH 2 5L E then
if H4» SEB N, »DH% & SEB OHLE D
iz ARy b2\ then
SEB D HuULANFEE)
end if
else {SEB Iz Ry AW }
SEB D HLA~FBE)
end if
end if
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